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QJRP10-1'in Ozellikleri ve Cizimleri

. QJRP10-1 Robot temel ozellikler tablosu

QJRP10-1 Temel Ozellikleri
Govde tipi Dikey cok eklemli
Eksen sayisi 6
Yuk kapasitesi 10kg
Kol acgikhgi 2035mm
Tekrarlanan konumlandirma
dogrulugu "2 +0.5mm
gruiug
1.eksen +95°
2.eksen +102°, -53°
Mekanik sinir 3.eksen +87°, -80°
araligi 4.eksen +260°
5.eksen +270°
6.eksen +260°
1.eksen 1.9 rad/s 108 °/s
2.eksen 2.1 rad/s 120 °/s
Maksimum hiz 3.eksen 2 rad/s 114 °/s
4.eksen 6.3 rad/s 360 °/s
5.eksen 6.3 rad/s 360 °/s
6.eksen 6.3 rad/s 360 °/s
1.eksen 6.6 rad/s? 378 °/s?
2.eksen 6.6 rad/s? 378 °/s?
Maksimum 3.eksen 8 rad/s? 458 °/s?
hizlanma 4.eksen 30 rad/s? 1718 °/s?
5.eksen 30 rad/s? 1718 °/s?
6.eksen 26 rad/s? 1489 °/s?
4.eksen 30.4 N.m
izin verilen tork 5.eksen 19.6 N.m
6.eksen 9.8 N.m
Eylemsizlik 4.eksen 0.97 kg.m2
momenti 5.eksen 0.4 kg.m2
6.eksen 0.1 kg.m2
Govde agirhgi 370 kg
Koruma Seviyesi IP65
sicakhk 0~45 °C
Kurulum nem 20%~80% RH(yogusma yok)
ortami titresim <4.9m/s2 (0.5G)
diger Yanici, asindirici gaz ve sivilardan kaginin;




Su, yag, toz vb. ile temasindan
kaginin. Elektrik guraltisi
kaynaklarindan uzak tutun.

3.9kVA

GU¢ kapasitesi
Il. QJRP10-1 Robotun genel boyutunun ve maksimum hareket araliginin

diyagrami
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lll. QJRP10-1 Robot tabani montaj boyutu ¢izimi
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IV. QJRP10-1 Robot ucunun kurulum boyutu ¢izimi
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V1. QJRP10-1 Robot iiriinlerinin konfigiirasyon tablosu

VIl.

QJRP10-1 Robot urlinlerinin konfiglirasyon tablosu

Motor TAMAGAWA
RV Reduktor Nabtesco
Harmonik rediiktor Shimpo
Planet rediiktor Shimpo
Denetleyici KEBA
Surici Tsino dynatron

QJRP10-1 Denetleyici kabini
QJRP10-1 kontrol6r kabini Durum 1
Kontrol donanim KEBA
Kontrol kabini yazilimi KEBA

Uc faz Dort telli

Gl kaynag AC380V(+10%,-10%)
Anma gucu 6.5KW
GUg kapasitesi 3.9KVA
Kontrol kabininin boyutu 650x750x1150mm
Kontrol kabininin agirligi 120kg
ortam sicaklig 0-45°C
Maksimum nem 20%~80% RH(yogusma yok)
Koruma seviyesi P21

islem paneli

Kabin Gzerinde

Programlama birimi

Renkli dokunmatik ekranli 6gretim kutusu

Guvenlik

Acil durdurma, otomatik mod
durdurma, uzaktan mod durdurma

Giris ve cikislar

Dijital 10 22 giris 24 cikis




QJRP10-1 kontrolor kabini Durum 2

Kontrol donanim

KEBA

Kontrol kabini yazilimi

KEBA

Uc¢ faz Dort telli

Guc kaynag AC380V/(+10%,-10%)
Anma gucu 6.5KW
Gug kapasitesi 3.9KVA
Kontrol kabininin boyutu 650x750x1150mm
Kontrol kabininin agirlig 140kg
ortam sicaklig 0-45°C
Maksimum nem 20%~80% RH(yogusma yok)
Koruma seviyesi IP54

islem paneli

Kontrol kabininde

Programlama birimi

Renkli dokunmatik ekranli 6gretim kutusu

Guvenlik

Acil durdurma, otomatik mod
durdurma, uzaktan mod durdurma

Giris ve ¢ikislar

Dijital 10 21 giris 24 cikis






